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1.功能和特性

   速度监视器检测旋转运动、直線运动以及所有被转换成群脉冲
的运动。
   它具有不同的功能专门为监控电机的堵转、超速、同步、反向
(慢转速、快转速以及费时的同步运转或方向)而量身订作。
   它利用感测器对速度信号的採集、信号的处理后、完成测试记
录功能並能达到速度的监视与控制。

操作与显示

1   2   3   4   5   6

7    8    9  10  11  12

13  14  15  16  17  18

19  20  21  22  23  24

显示部分(7段数位管和14段数位管显示)

1a

输入通道和操作模式指示符

CH1...CH4

RUN

PRG

TST

KEY

输入通道

“运行”模式(一般操作模式)

“编程”模式(参数值设置)

“测试”模式(离 检查开关特性)線

    设备状态(锁定)

2.操作和显示



1b

显示实际值和参数值(5位数字)

旋转速度

脉衝

超出值的范围时，显示屏显示“----”

类比

显示参数缩写和单位(3位字母和数字)

0...60,000 RPM

0.1...1000.0 Hz

1c

按键部分

按键  和

按键

LED部分

Pow

IN

Out1、Out2、Out3

指示灯关

指示灯开

指示灯闪烁

实际值显示选择、参数选择、参数值设定

操作模式选择、参数值确定、前端复位

电源指示灯(黄色)

输入的脉冲输入指示灯(红色)

输出1.2.3的开关状态指示灯(绿色)

无输出(继电器断电、晶体管输出阻断)

有输出(继电器通电、晶体管开启)

输出保持为锁存状态(参数SOx、存储器输出)
 

0/4...20mA/0...10V(仅限有类比输出的产品)
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3.安装

  将设备安装於DIN轨道上或通过安装基座安装。在设备与安装

柜顶端和底座之间保留适当空间，以保证空气循环且避免过热。

並列安装多台设备时，考虑所有设备内部也会发热。务必符合每

台设备的环境条件。

4.电气连接
   4.1端子连接

5 + Sensor5 + Sensor5 + Sensor

6 - Supply6 - Supply6 - Supply

4     PNP4     PNP4     PNP

10   NPN10   NPN10   NPN

242424

111111

121212

17     NPN17     NPN17     NPN

18    PNP18    PNP18    PNP

In  1In  1In  1

OUT  3OUT  3OUT  3

OUT  5OUT  5OUT  5

Reset 1Reset 1Reset 1

Reset 2Reset 2Reset 2

+++

---

AC          OR         DCAC          OR         DCAC          OR         DC
POWERPOWERPOWER

7
~
7
~
7
~

8
~
8
~
8
~

1
-
1
-
1
-

2
+
2
+
2
+

+++

OUT 1OUT 1OUT 1

OUT 2OUT 2OUT 2

OUT 4OUT 4OUT 4

+++

---

333

161616

151515

131313

141414

999

212121

191919

202020

222222

232323
AAA

VVV

Monitor Monitor Monitor 

继电器输出 (Out1/2)
晶体管输出 (Out1/2/3)

类比输出 (Out4/5)
复位输入(reset1 and reset2)

AC/DC输入 1
2
3
4
5
6

7
8
9

10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24

DC连接电压 (L-)

DC连接电压 (L+)

晶体管电源输出(L+)

感测器信号 PNP

DC 感测器电源(L+)

DC 感测器电源(L-)

AC 连接电压

AC 连接电压

晶体管输出 NPN

感测器信号 NPN

类比电压输出(L+)

类比电压输出(L-)

继电器 1(中心接点)

继电器 1(常开接点)

继电器 1(常闭接点)

晶体管输出1 PNP

重新调节1NPN

重新调节2PNP

继电器 2(中心接点)

继电器 2(常开接点)

继电器 2(常闭接点)

类比电流输出(+)

类比电流输出(-)

晶体管输出2 PNP

功    能引脚



继电器输出（Out1/2）

4     PNP4     PNP

10   NPN10   NPN

1111

1212

17     17     

18    18    

IN  IN  

OUT  3OUT  3

DCDC

77 88 11 22

OUT 1OUT 1

OUT 2OUT 2

1616

1515

1313

1414

99

2121

1919

2020

2323

5 + Sensor5 + Sensor

6 - Supply6 - Supply

1111

1212

17     17     

18    18    

POWERPOWER

77 88 11 22

33

2222

RESET 1RESET 1

RESET 2RESET 2 PNPPNP

NPNNPN

-- ++

NCNC NCNC

2424

NCNC

NCNC

NCNC

NCNC

Monitor 

晶体管输出（Out1/2/3）

复位输入（reset1 and reset2）

DC输入 1
2
3
4
5
6

7
8
9

10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24

DC连接电压 (L-)

DC连接电压 (L+)

晶体管电源输出(L+)

感测器信号 PNP

DC 电源 (L+)感测器

DC 电源 (L-)感测器

NC

NC

晶体管输出NPN

感测器信号 NPN

NC

NC

继电器 1 (中心接点)

继电器 1 (常开接点)

继电器 1 (常闭接点)

继电器 2 (中心接点)

继电器 2 (常开接点)

继电器 2 (常闭接点)

NC

NC

功    能引脚

晶体管输出1PNP

重新调节1NPN

重新调节2PNP

晶体管输出2PNP
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   4.2电源电压
       速度监视器工作电源：24VDC端子1/2，AC端子7/8(仅
限有交流输出的产品)。设备由单独的电源供电，且有过电流
保护装置。为了保证安全和正常地运行，信号电缆( 器，
晶体管输出，24V数字输入)和负载电缆(电源，继电器输出)
应分开敷设。必要时请使用屏蔽电缆。
    
    4.3感测器连接(IN)
       
         

感测

    

   4.4继电器输出(out1,2)
      为了避免过载，当与电感负载相连时，需要有干扰抑制
措施。如果使用继电器输出切换极小的电流(例如,PLC输入)，
则可能产生较大的触点阻抗。此时请使用晶体管输出。
         

    

   4.5晶体管输出(out1,2,3)
      晶体管输出需要端子3提供24VDC外部电压，外部电源
的参考点(GND)必须过接至显示器的端子1，否则无法执行
切换操作。
    

   4.6类比输出(out4，5 仅限有类比输出的产品)
     类比是输出与脉衝感测器和24V电源没有电气隔离。不可
将危险的触点电路与类比输出连接。
    

   4.7复位输入(复位1和2)
     复位1：通过端子17连接电压的负极，可从外部执行存储器
复位。端子6可通过闭合触点与端子17连接。
     复位2:  通过端子18连接24VDC信号，可从外部执行存储器
复位。端子5可通过闭合触点与端子18连接。此电压的负极参考
点必须为显示器的端子1。



5.桌面参数选择操作

5.1系统参数

    

FOx

    

功能输出(输出1/2/3的开关功能)

    

值

    

1

    2

  3

    4

    5

    

频率值低於开关点SPx时继电器通电、晶体管输出可导通。

    。频率值低於开关点SPx时继电器断电、晶体管输出已阻止。

    频率值高於开关点SPx时继电器通电、晶体管输出可导通。

    
频率值高於开关点SPx时继电器断电、晶体管输出已阻止。

    继电器在频率范围内通电、晶体管输出可导通。

    

 

RUN
Mode

Indication

of

  

either

Actual 
value
Input 

RPM/HZ

Analogue
output 
V/mA

Parameter range and PRG mode

NC1

FO2

SO3

SP3

VER

DIM

1∧
∨P

SP1

FO1

SO1 SO 2

FT1

DT1

ST1

HY1

2∧
∨P 3∧

∨P 4∧
∨P

SP2

HY2

FO3

FT 2

DT2

ST2 ST3

DT3

FA4

A04

VO5

HY3 FV5

FT2

Application
parameters

back
to
RUN
mode

System

parameters

FST

    

   註：Analogue Output V/mA 及4    P相关参数，只限於有类比输出的产品<<
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FOx

    

功能输出(输出1/2/3的开关功能)

    

值

    

继电器在频率范围内断电、晶体管输出已阻止。

功能5和6可根据参数HYx(迟滞)定义高於和低於开关点SPx的频率范围。

    
SPx=(f max+f min)÷2

    

6

    

默认值

    

HYx=(SPx-f min)÷SPx×100(%)

    FO1=1, FO2=2, FO3=3

    
存储输出(锁存功能1/2/3)

此参数处於活动状态时，相应的输出不会自动回切，而必须复位。

SOx

    

0

    

非活动

1

    2

    

前端复位([模式/选定]>3秒)

前端复位和外部复位

默认值

    

SO1=0， SO2=0， SO3=0

NC1

    

凸轮数目

默认值

值

每次旋转检测到的凸轮数目。显示器可根据此值计算旋转速度（测量频率
÷ NC1 = 以RPM 为单位显示的速度).为测量频率，应保持设定NC1 = 1。

1 999...

NC1=1 

以 或 每 分 钟 旋 转 次 数 ） 显 示 。
选择新设备后，显示器会将所有现有值转换至新设备。

Hz RPM（

FST

    

ST1、ST2、ST3功能选择

此参数是选择ST1、ST2、ST3设定的时间内相应输出状态

值
0

1

ST1、ST2、ST3设定的时间内相应输出处於断开状态 。

ST1、ST2、ST3设定的时间内相应输出处於“良好”状态 。

默认值

    

0

DIM

    

显示格式

值
0

1

RPM

HZ

默认值

    

0

显示安装软 的版本。體VER

    

软 版本體



AO4

    

类比输出补偿(用於类比输出4，仅限有类比电流输出的产品)

输入值为0HZ/RPM时显示和输出的电流值

值 0.0...20mA

4.0mA默认值

    

VO5

    

类比输出补偿(用 输出5，仅限有 电压输出的产品)於类比 类比

输入值为0HZ/RPM时显示和输出的电压值

值 0.0...10V

0.0V默认值

    

SPx

HYx

STx

DTx

FTx

开关点（输出 /1 2/3）

达到此值时，输出 / 会根据开关功能 改变开关状态。1 2/3 FOx 

值

值

值

值

值

默认值

默认值

默认值

默认值

默认值

0 1 1000 0 HZ 1 60000 RPM DIM）.  ... .   或  ...   （单位取决於

S P 1 = 1000 RPM SP2 1000 RPM,  SP3= 500 RPM  ，  =  

迟滞（用於开关点 /SP1 SP2/SP3）

迟滞值决定关闭点与开关点 之间的距离。防止可能产生的开关输出抖
振。可根据开关功能5 和6 (FOx) 定义容许范围或错误范围。

SPx 

0 0 1000 0.  ... .  %

5 0.

启动延时时间（用於输出 /1 2/3）

允许启动设备时抑制错误消息。设备开启或从复位输入移除  信号时，
在此处设定时间内相应输出处於“良好”状态（= 无故障）或断开状态。

24 V 

0 0 1000 0 s.  ... .  

0.0（无启动延时）

输出延时时间（用於输出 /1 2/3）

允许输出 / 的延时开关。只有当测量值高於或低於开关点的时间超过此处
设定的时间时，才会开关相应的输出。

1 2/3

0 0 1000 0 s.  ... .  

0.0（无延时时间）

闪现时间（用於输出 /1 2/3）

如果发生某个事件，输出将在设定的时间内改变状态，然后 回至初始状态。切

0 0 1000 0 a.  ... .  

0 0（. 未启用闪现时间）

5.2应用参数
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FA4

    

终值类比(用於类比输出4，仅限有类比电流输出的产品)

以HZ/RPM输入值，最终显示和输出的值为20mA,输出信号最高为20.5mA

值 0.1...1000.0HZ/1...60000RPM

1200RPM默认值

    

FV5

    

终值类比(用於类比输出5，仅限有模拟电压输出的产品)

值 0.1...1000.0HZ/1...60000RPM

1200RPM默认值

    

以HZ/RPM输入值，最终显示和输出的值为10V,输出信号最高为10.5V

6.编程

    

                                                                  

   作业期间更改参数，尤其是更改开关功能和开关点，可能导致
设备故障。因此，请在更改期间断开连接，然后检查功能。

    6.1编程六步骤

按键       从“运行”模式更改至参数1、2、3、4或5；

按键   /   选择需要设置的参数；

按键       改变PRG模式； 

按键   /   设置或改变参数值；    

按键       3s来确定设置的参数值；

按键       3s来返回到运行方式；



    6.2编程示例DT2 (输出2 延时)

操作 显示

改变PRG方式

设置或改变参数值
   按住按键 /   不放直到出现所需要的参数值为止

H2

150
RUN  PRG

DT2
C

H2C

2 P
RUN

H2

00
RUN

DT2
C

H2

150
RUN

DT2
C

H2

00
RUN  PRG

DT2
C

H2 RUNC

RPM

从“运行”模式更改至参数范围

按两次按键      显示第 个参数范围2

选择所需要设置的参数(DT2)

按下按键    直到显示 默认值为 .DT2( 0 0)

确定设置的参数值

按住按键     直到参数的缩写字母不再闪烁。
且PRG消失，则新参数值被显示 生效並

返回“运行”模式

按住按键      大於  或等待超时功能（3s 15s）

按一次按键     ，则处於编程模式下，此时参
数缩写与DT2闪烁

6.3.1 “运行”模式

  编程时，设备内部仍处於“运行”模式下（显示“RUN”指示

符）。这表示在使用[模式/选定] 确认新值前，设备将按先前设定

的参数执行监控功能，並相应地开关继电器和晶体管输出。

    6.3编程注意事项

6.3.2  超时功能
如果编程时约15 秒内未按下任何按钮，则会将其视为取消。将
拒绝未使用[模式/选定] 确认的参数更改操作。用於监控功能的先
前设定参数值将还原，並保持有效。

6.3.3  数字输入

按下[  ]或[  ]並保持不放，最小的十进位将生效，並根据所选的

按钮累计或倒计数（如1、2、3...0).然後採用下一个十进位等。

释放按钮时，有效的十进位即会闪烁。多次按下[  ]或[  ]可设定

十进位。此时先前的十进位将闪烁，並可设置。
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6.3.4  出厂复位 
还原出厂默认值将丢失所有选定的参数值。
步骤: 1. 通电时，同时按下[  ]进入TEST模式；

      3. 将产品断电再通电，即还原出厂默认值。
      2. 同时按下[  ][  ]和[  ]三个按键至退出TEST模式；

6.3.5  KEY 功能 
可锁定设备，以避免错误项目。

锁定：同时按下[  ]和[  ]並保持不放→ KEY 指示符将闪烁→ 

KEY 指示符持续显示时,释放按钮。

解锁：同时按下[  ]和[  ]並保持不放→ KEY 指示符将闪烁→ 

KEY 指示符不再显示时,释放按钮。

7.测试模式

    

                                                   

在测试模式下，可离線检查、设定並存储显示器的开关状况。
显示器在可自由定义的频率范围内运行，並根据所选的开关
功能和开关点输出。

       

RUN
Test mode

Parameter range 
test mode

1∧∨P 3∧
∨P2∧

∨P

SW1

TP1

TS1

11∧∨P4∧
∨P

back
to 
the
RUN
test
mode

    

   註：Analogue Output V/mA 及4    P相关参数，只限于有类比输出的产品<<



      7.1 
启动测试模式：在接通电源时同时按下[模式/选定]（即[  ] ），
显示屏指“TST”。
终止测试模式：关闭设备时将终止测试模式。
除系统和应用参数外，还可使用测试参数SW、TS 和 TP。

启动/终止测试模式

      7.2 测试参数

SW1

TS1

TP1

在输入 上的扫描测试1

测试频率速度的变化

值

值

值

默认值

默认值

默认值

1...5（1 = 快，5 = 慢）

S W 1 = 2 

在输入 上的测试起点1

测试频率的初值

1...60000 RPM 或0.1 ... 1000.0 HZ

T S 1 = 300 RPM 

在输入 上的测试终点1

测试频率的终值

1...60000 RPM 或0.1 ... 1000.0 HZ

T P 1 = 1200 RPM 
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8.技术资料

    AC/DC 输入                    DC 输入

应用范围

调节范围 [转速 / 频率]

额定电压   [V]

电压公差 [%]

触点负载能力

消耗功率 [VA]

脉冲输入

晶体管输出

开关功能

最大的相对空气湿度 [%]

环境温度 [℃/°F]

仓储温度 [℃/°F]

保护等级 [外壳 / 接線柱]

外壳材料

开关工作状态 LED

输入信号 LED

功能 LED

连接

类比输出

测量误差 [终值的百分比]

频率、转速、脉冲计数

1~60000RPM / 0.1~1000.0Hz

230AC(50-60Hz)/24DC   

10

8A (1250VA / 250VAC)

5/3W

0/4-20mA,0-10V             /

PNP/NPN；辅助电压：24VDC/15mA；
短路保护，开关阀PNP: >12V 接通；
<5V 断开，开关阀NPN：>15V 断开；
<8V 接通，输入频率 (最大值)：5KHz 
(相应的最小值脉冲 / 间隔长度 ) 0.1mS

PNP，NPN

<1%

2个监控低於 / 超出额定值区域的开关点

75 (35℃)

-40...+75/-40...167

-40...+90/-40...194

IP50/IP20

PBT+GF

绿灯 (如果继电器启动 / 晶体管连接，绿灯亮)

红色

LCD 显示; 7/14 段码

24DC

双室盒接線



9.尺寸图

    

接电注意事项
 

           
1.装置必须由技术人员安装；
2.必须遵守国内和国际上对电气设备的规定；
电压为EN50178,SELV,PELV
3.装置连接之前断掉电源

单位：mm
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1.功能和特性

   速度监视器检测旋转运动、直線运动以及所有被转换成群脉冲
的运动。
   它具有不同的功能专门为监控电机的堵转、超速、同步、反向
(慢转速、快转速以及费时的同步运转或方向)而量身订作。

   它利用感测器对速度信号的採集、信号的处理后、完成测试记

录功能並能达到速度的监视与控制。

显示部分(7段数位管和14段数位管显示)

1a

输入通道和操作模式指示符

CH1...CH4

RUN

PRG

TST

KEY

输入通道

“运行”模式(一般操作模式)

“编程”模式(参数值设置)

“测试”模式(离線检查开关特性)

    设备状态(锁定)

2.操作和显示
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1b

显示实际值和参数值(5位数字)

旋转速度

脉衝

超出值的范围时，显示屏显示“----”

显示参数缩写和单位(3位字母和数字)

0...60,000 RPM

0.1...1000.0 Hz

1c

按键部分

按键  和

按键

LED部分

Pow

IN1、IN2

Out1、Out2

指示灯关

指示灯开

指示灯闪烁

实际值显示选择、参数选择、参数值设定

操作模式选择、参数值确定、前端复位

电源指示灯(黄色)

输入1和2的脉冲输入指示灯(红色)

输出1和2的开关状态指示灯(绿色)

无输出(继电器断电、晶体管输出阻断)

有输出(继电器通电、晶体管开启)

输出保持为锁存状态(参数SOx、存储器输出)
 



    

3.安装

  将设备安装於DIN轨道上或通过安装基座安装。在设备与安装
柜顶端和底座之间保留适当空间，以保证空气循环且避免过热。

並列安装多台设备时，考虑所有设备内部也会发热。务必符合每
台设备的环境条件。

4.电气连接
   4.1端子连接

感测器信号1 PNP

感测器信号1 NPN

感测器信号2 PNP

感测器信号2 NPN

DC连接电压(L-)

DC连接电压(L+)

晶体管输出电源(L+)

DC感测器电源(L+)

DC感测器电源(L -)

A C连接电压  

A C连接电压  

N C

继电器1(中心接点)

继电器1(工作接点)

继电器1(常闭接点)

晶体管输出1 PNP

重新调节1 PNP

重新调节2 PNP

继电器2(中心接点)

继电器2(工作接点)

继电器2(常闭接点)

晶体管输出2 PNP

继电器输出(Out1/2)

晶体管输出(Out1/2) 复位输入
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   4.2电源电压
       速度监视器工作电源：24VDC端子1/2，AC端子7/8。设备由
单独的电源供电，且有过电流保护装置。为了保证安全和正常地
运行，信号电缆(感测器，晶体管输出，24V数字输入)和负载电缆
(电源，继电器输出)应分开敷设。必要时请使用屏蔽电缆。
   
    4.3感测器连接(IN1、IN2)
       
         

    

   4.4继电器输出(out1,2)
      为了避免过载，当与电感负载相连时，需要有干扰抑制
措施。如果使用继电器输出切换极小的电流(例如,PLC输入)，
则可能产生较大的触点阻抗。此时请使用晶体管输出。
         

    

   4.5晶体管输出(out1,2)
      晶体管输出需要端子3提供24VDC外部电压，外部电源
的参考点(GND)必须过接至显示器的端子1，否则无法执行
切换操作。    

   4.6复位输入(复位1和2)
      通过端子17/18发出24VDC信号,可从外部执行存储器
复位。端子5可通过闭合触点与端子17/18连接。此电压的
负极参考点必须为显示器的端子1。
      



5.桌面参数选择操作

5.1系统参数

    

FOx

    

功能输出(输出1/2的开关功能)

    

值

    

1

    2

  3

    4

    5

    

频率值低於开关点SPx时继电器通电、晶体管输出可导通。

    。频率值低於开关点SPx时继电器断电、晶体管输出已阻止。

    频率值高於开关点SPx时继电器通电、晶体管输出可导通。

    
频率值高於开关点SPx时继电器断电、晶体管输出已阻止。

    继电器在频率范围内通电、晶体管输出可导通。

    

FST

FOx

    

功能输出(输出1/2的开关功能)

    

值

    

继电器在频率范围内断电、晶体管输出已阻止。

功能5和6可根据参数HYx(迟滞)定义高於和低於开关点SPx的频率范围。

    
SPx=(f max+f min)÷2

    

6

    

默认值

    

HYx=(SPx-f min)÷SPx×100(%)

    FO1=1, FO2=2

    

86 87

存储输出(锁存功能1/2)

此参数处於活动状态时，相应的输出不会自动回切，而必须复位。

SOx

    

0

    

非活动

1

    2

    

前端复位([模式/选定]>3秒)

前端复位和外部复位

默认值

    

SO1=0， SO2=0

NCx

    

凸轮数目

默认值

值

每次旋转检测到的凸轮数目。显示器可根据此值计算旋转速度（测量频率
÷ NCx= 以RPM 为单位显示的速度).为测量频率，应保持设定NCx = 1。

1 999...

NC1=1,NC2=1 

以 或 每 分 钟 旋 转 次 数 ） 显 示 。
选择新设备后，显示器会将所有现有值转换至新设备。

Hz RPM（

FST

    

ST1、ST2功能选择

此参数是选择ST1、ST2设定的时间内相应输出状态

值
0

1

ST1、ST2设定的时间内相应输出处於断开状态 。

ST1、ST2设定的时间内相应输出处於“良好”状态 。

默认值

    

0

DIM

    

显示格式

值
0

1

RPM

HZ

默认值

    

0

显示安装软件的版 。體VER

    

软體版本

FW x

    

功能 无效

输出中断

功能 断線
此参数处於活动状态时,相应的输出中断。



SPx

HYx

STx

DTx

FTx

开关点（输出 /1 2）

达到此值时，输出 / 会根据开关功能 改变开关状态。1 2 FOx 

值

值

值

值

值

默认值

默认值

默认值

默认值

默认值

0 1 1000 0 HZ 1 60000 RPM DIM）.  ... .   或  ...   （单位取决於

S P 1 = 1000 RPM SP2 1000 RPM  ，  =  

迟滞（用於开关点 /SP1 SP2）

迟滞值决定关闭点与开关点 之间的距离。防止可能产生的开关输出抖
振。可根据开关功能5 和6 (FOx) 定义容许范围或错误范围。

SPx 

0 0 1000 0.  ... .  %

5 0.

启动延时时间（用於输出 /1 2）

允许启动设备时抑制错误消息。设备开启或从复位输入移除  信号时，
在此处设定时间内相应输出处於“良好”状态（= 无故障）或断开状态。

24 V 

0 0 1000 0 s.  ... .  

0.0（无启动延时）

输出延时时间（用於输出 /1 2）

允许输出 / 的延时开关。只有当测量值高於或低於开关点的时间超过此处
设定的时间时，才会开关相应的输出。

1 2

0 0 1000 0 s.  ... .  

0.0（无延时时间）

闪现时间（用於输出 /1 2）

如果发生某个事件，输出将在设定的时间内改变状态，然后切 至初始状态。回

0 0 1000 0 a.  ... .  

0 0（. 未启用闪现时间）

5.2应用参数
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6.编程

    

                                                                  

   作业期间更改参数，尤其是更改开关功能和开关点，可能导致
设备故障。因此，请在更改期间断开连接，然后检查功能。

    6.1编程六步骤

按键       从“运行”模式更改至参数1、2、3、4或5；

按键   /   选择需要设置的参数；

按键       改变PRG模式； 

按键   /   设置或改变参数值；    

按键       3s来确定设置的参数值；

按键       3s来返回到运行方式；

    6.2编程示例DT2 (输出2 延时)

操作 显示

改变PRG方式

设置或改变参数值
   按住按键 /   不放直到出现所需要的参数值为止

H2

150
RUN  PRG

DT2
C

H2C

2 P
RUN

H2

00
RUN

DT2
C

H2

150
RUN

DT2
C

H2

00
RUN  PRG

DT2
C

H2 RUNC

RPM

从“运行”模式更改至参数范围

按两次按键      显示第 个参数范围2

选择所需要设置的参数(DT2)

按下按键    直到显示 默认值为 .DT2( 0 0)

确定设置的参数值

按住按键     直到参数的缩写字母不再闪烁。
且PRG消失，则新参数值被显示 生效並

返回“运行”模式

按住按键      大於  或等待超时功能（3s 15s）

按一次按键     ，则处於编程模式下，此时参
数缩写与DT2闪烁



6.3.1 “运行”模式
  编程时，设备内部仍处於“运行”模式下！（显示“RUN”指
示符）。这表示在使用[模式/选定] 确认新值前，设备将按先前设
定的参数执行监控功能，並相应地开关继电器和晶体管输出。

    6.3编程注意事项

6.3.2  超时功能
如果编程时约15 秒内未按下任何按钮，则会将其视为取消。将
拒绝未使用[模式/选定] 确认的参数更改操作。用於监控功能的先
前设定参数值将还原，並保持有效。

6.3.3  数字输入

按下[  ]或[  ]並保持不放，最小的十进位将生效，並根据所选的

按钮累计或倒计数（如1、2、3...0)。然後採用下一个十进位等。

释放按钮时，有效的十进位即会闪烁。多次按下[  ]或[  ]可设定

十进位。此时先前的十进位将闪烁，並可设置。

6.3.4  出厂复位 
还原出厂默认值将丢失所有选定的参数值。
步骤: 1. 通电时，同时按下[  ]进入TEST模式；

      3. 将产品断电再通电，即还原出厂默认值。
      2. 同时按下[  ][  ]和[  ]三个按键至退出TEST模式；

6.3.5  KEY 功能 

可锁定设备，以避免错误项目。

锁定：同时按下[  ]和[  ]並保持不放→ KEY 指示符将闪烁→ 

KEY 指示符持续显示时,释放按钮。

解锁：同时按下[  ]和[  ]並保持不放→ KEY 指示符将闪烁→ 
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7.测试模式

    

                                                   

在测试模式下，可离線检查、设定並存储显示器的开关状况。
显示器在可自由定义的频率范围内运行，並根据所选的开关
功能和开关点输出。

       

Parameter range 
test mode

11∧∨P 12∧∨P

RUN
Test mode

back
to 
the
RUN
test
mode

SW 2

TS 2

TP 2

    Test

frequ enc y

[RPM/ Hz]

TSx 

TPx

      7.1 
启动测试模式：在接通电源时同时按下[模式/选定]（即[  ] ），
显示屏指“TST”。
终止测试模式：关闭设备时将终止测试模式。
除系统和应用参数外，还可使用测试参数SW、TS 和 TP。

启动/终止测试模式

SW 1

TS 1

TP 1

1∧
∨P 2∧

∨P



    7.2 测试参数

SW1

TS1

TP1

在输入 和2上的扫描测试1

测试频率速度的变化

值

值

值

默认值

默认值

默认值

1...5（1 = 快，5 = 慢）

S W 1 = 1,SW2=1 

在输入 和2上的测试起点1

测试频率的初值

1...60000 RPM 或0.1 ... 1000.0 HZ

T S 1 = 50 RPM, TS2=50RPM 

在输入 和2上的测试终点1

测试频率的终值

1...60000 RPM 或0.1 ... 1000.0 HZ

T P 1 = 1500 RPM, TP2=1500RPM 
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8.技术资料

    
应用范围

调节范围 [转速 / 频率]

额定电压 [V]

电压公差 [%]

触点负载能力

消耗功率 [VA]

脉冲输入

晶体管输出

测量誤差 [终值的百分比]

开关功能

最大的相对空气湿度 [%]

环境溫度 [℃/°F]

仓储溫度 [℃/°F]

保护等级 [外壳 / 接線柱]

外壳材料

开关工作状态 LED

输入信号 LED

功能 LED

连接

频率、转速、脉冲计数

1~60000RPM / 0.1~1000.0Hz

230AC(50~60Hz)/24DC

10

8A (1250VA / 250VAC)

5/3W

PNP/NPN；辅助电压：24VDC / 15mA；

短路保护，开关阀PNP: >12V接通；

<5V 断开，开关阀NPN：>15V 断开；

<8V 接通，输入频率 (最大值)：5KHz 

(相应的最小值脉冲 / 间隔长度0.1ms)

PNP

<1%

2个监控低於 / 超出额定值区域的开关点

75 (35℃)

-40...+75/-40...167

-40...+90/-40...194

IP50/IP20

塑料

绿灯 (如果继电器启动 / 晶体管连接，绿灯亮)

红色

LCD 显示，7/14 段码

双室盒接線



9.尺寸图

    

接电注意事项
 

           
1.装置必须由技术人员安装；
2.必须遵守国内和国际上对电气设备的规定；
电压为EN50178,SELV,PELV
3.装置连接之前断掉电源

单位：mm
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